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{ȊƪƻƭŜƴƛŀ Ȋ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w 
ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŜ ǎŊ ǿ ǊŀƳŀŎƘ ǇǊƻƧŜƪǘǳ 
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Dane ISOK
Wykorzystanie (2)
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Dane ISOK
Wykorzystanie (3)
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¾ǊƽŘƱƻΥ D¦DƛY



YŀǊǘȅ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ όмύ
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YŀǊǘȅ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ ǎŊ ŘƻǎǘťǇƴŜ ƻƴ-line na 
stronie internetowej 

www.szkolenialidar.gugik.gov.pl

мл ƪŀǊǘ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ

http://www.szkolenialidar.gugik.gov.pl/


YŀǊǘȅ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ όнύ
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/Ŝƭ ƛ ǎǇƻǎƽō ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŀ

YƻƳǇŜǘŜƴŎƧŜ ƛ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ

YƻǊȊȅǏŎƛ

½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴŜ ŘŀƴŜ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛƻǿŜ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR (1)
aŀǇȅ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŀ ƛ ryzyka powodziowego (1)

LƴŦƻǊƳŀŎƧŀ ƻ ŜƭŜƳŜƴǘŀŎƘ ǳƪǎȊǘŀƱǘƻǿŀƴƛŀ ǘŜǊŜƴǳ ƳŀƧŊŎȅŎƘ ǿǇƱȅǿ ƴŀ ǇǊȊŜǇƱȅǿ ǿƻŘȅ

tƻȊȅǎƪƛǿŀƴƛŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ƻ ǘŜǊŀǎŀŎƘ ȊŀƭŜǿƻǿȅŎƘΣ ǿŀƱŀŎƘ 
przeciwpowodziowych, groblach, nasypach drogowych i kolejowych

tƻȊȅǎƪƛǿŀƴƛŜ ƻōǊȅǎƽǿ ōǳŘȅƴƪƽǿ ƻǊŀȊ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ƻ ǇƻƪǊȅŎƛǳ ǘŜǊŜƴǳ 
Řƻ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪƽǿ ǎȊƻǊǎǘƪƻǏŎƛ ǇƻŘƱƻȍŀ

ba¢ Ƨŀƪƻ ǇƻƳƻŎ ǿ ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƧƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ƪŀǊǘƻƎǊŀŦƛŎȊƴȅŎƘ

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴȅŎƘ ǎǘǊŜŦ ȊŀƭŜǿƻǿȅŎƘ όȋǊƽŘƱƻΥ LaDw-PIB)
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(2)
aŀǇȅ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŀ ƛ ryzyka powodziowego (2)

tƻŘǎǘŀǿƻǿŜ ȋǊƽŘƱƻ ŀƴŀƭƛȊ ǿ /ŜƴǘǊǳƳ aƻŘŜƭƻǿŀƴƛŀ tƻǿƻŘȊƛ ƛ {ǳǎȊȅ 

Precyzyjne modelowanie zjawisk hydrologicznych

awt ƛ a½t Ƨŀƪƻ ŜƭŜƳŜƴǘȅ ǿǎǇƛŜǊŀƧŊŎŜ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ǎƱǳȍō ƪǊȅȊȅǎƻǿȅŎƘ

Jeden zƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ŘƻƪǳƳŜƴǘƽǿ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅŎƘ ǿ Ǉƭŀƴƻǿŀƴƛǳ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƴȅƳ 
ŎŜƭŜƳ ȊƳƛƴƛƳŀƭƛȊƻǿŀƴƛŀ ǿ ǇǊȊȅǎȊƱƻǏŎƛ ǎǘǊŀǘ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ǇƻǿƻŘȊƛŜ

{ȅƳǳƭŀŎƧŀ ǇǊȊŜōƛŜƎǳ ǇƻǿƻŘȊƛΥ ƻȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ƻōǎȊŀǊƽǿ ȊŀƭŀƴȅŎƘ ƛ ƪƛŜǊǳƴŜƪ ǊƻȊŎƘƻŘȊŜƴƛŀ ǎƛť Ŧŀƭƛ ǇƻǿƻŘȊƛƻǿŜƧ όȋǊƽŘƱƻΥ LaD²-PIB)
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w ό3)
Badania geologiczne i geomorfologiczne (1)

ba¢ ƻ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ƴŀǿŜǘ лΣрƳ 

5ŀƴŜ [ƛ5!w Ƨŀƪƻ ǇƻŘǎǘŀǿŀ Řƻ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴƛŀ ƳƻŘŜƭƛ ǊƽȍƴƛŎƻǿȅŎƘΣ ƳŀǇ ǎǇŀŘƪƽǿΣ 
ekspozycji, map osuwiskowych, profili morfometrycznych

5ƻƪƱŀŘƴŜ ǿȅƪǊŜǏƭŜƴƛŜ ŦƻǊƳ ǊȊŜȋōȅ ǘŜǊŜƴǳ ǇǊȊȅ 
kartografii powierzchniowej

tƻƳƻŎ ǿ ƻƪǊŜǏƭŀƴƛǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘƻƪƽǿ ƛ ƻǎǳǿƛǎƪ

tƻŘǎǘŀǿŀ Řƻ ƻōƭƛŎȊŀƴƛŀ ƻōƧťǘƻǏŎƛ ƻǎǳƴƛťŏ

YŀǊǘƻƎǊŀŦƛŀ ƻǎǳǿƛǎƪ όȋǊƽŘƱƻΥ tŀƵǎǘǿƻǿȅ Lƴǎǘȅǘǳǘ DŜƻƭƻƎƛŎȊƴȅ ςtŀƵǎǘǿƻǿȅ Lƴǎǘȅǘǳǘ .ŀŘŀǿŎȊȅύ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w ό4)
Badania geologiczne i geomorfologiczne (2)

DŜƴŜǊƻǿŀƴƛŜ ƳŀǇ ƻǎǳǿƛǎƪ ƛ ǘŜǊŜƴƽǿ ȊŀƎǊƻȍƻƴȅŎƘ

[ƻƪŀƭƛȊŀŎƧŀ ȊƱƽȍ ƪƻǇŀƭƛƴ ŎȊǿŀǊǘƻǊȊťŘƻǿȅŎƘ

hƪǊŜǏƭŜƴƛŜ ǇǊȊŜōƛŜƎǳΣ ȊŀǎƛťƎǳ ǿȅŘȊƛŜƭŜƵlitologicznych 

{ȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ǊƻȊǇƻȊƴŀƴƛŜ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛƻǿŜƧ ōǳŘƻǿȅ ƎŜƻƭƻƎƛŎȊƴŜƧ ǇƻȊǿŀƭŀΣ ǿ ǇƻǿƛŊȊŀƴƛǳ Ȋ 
danymi sejsmicznymi iǇǊƻŦƛƭŀƳƛ ƻǘǿƻǊƽǿ ǿƛŜǊǘƴƛŎȊȅŎƘΣ ƴŀ ƻƪǊŜǏƭŜƴƛŜ ǿƎƱťōƴŜƧ ōǳŘƻǿȅ 

geologicznej Polski

²ȅŎƘƻŘƴƛŜ ǎǘŀǊǎȊŜƎƻ ǇƻŘƱƻȍŀ ƛ ƻǎŀŘȅ ŎȊǿŀǊǘƻǊȊťŘƻǿŜ όȋǊƽŘƱƻΥ tŀƵǎǘǿƻǿȅ Lƴǎǘȅǘǳǘ DŜƻƭƻƎƛŎȊƴȅ ςtŀƵǎǘǿƻǿȅ Lƴǎǘȅǘǳǘ .ŀŘŀǿŎȊȅύ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w ό5)
Badania archeologiczne (1)

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ŎƳŜƴǘŀǊȊŀΦ ¾ǊƽŘƱƻΥ Lƴǎǘȅǘǳǘ !ǊŎƘŜƻƭƻƎƛƛ ƛ 9ǘƴƻƭƻƎƛƛ t!b

²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ƛƴƴȅŎƘ ŘŀƴȅŎƘ ȋǊƽŘƱƻǿȅŎƘ

.ŀŘŀƴƛŜ ǇǊƻŎŜǎƽǿ ƴƛǎȊŎȊŊŎȅŎƘ ǊŜƭƛƪǘȅ ŦƻǊƳ ǘŜǊŜƴƻǿȅŎƘ

Wykrycie i interpretacja nieznanych dotychczas 
ǘŜǊŜƴƻǿȅŎƘ ŦƻǊƳ ǿƱŀǎƴȅŎƘ 

¢ǿƻǊȊŜƴƛŜ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿȅŎƘ ƳŀǇ ǇǊŜȊŜƴǘǳƧŊŎȅŎƘ ȊŀŎƘƻǿŀƴŜ ǊŜƭƛƪǘȅ

hōǊŀȊƻǿŀƴƛŜ ǇƻǘǊȊŜō ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ƻŎƘǊƻƴŊ ǊŜƭƛƪǘƽǿ 
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όсύ
Badania archeologiczne (2)

bǳƳŜǊȅŎȊƴȅ aƻŘŜƭ ¢ŜǊŜƴǳΦ ¾ǊƽŘƱƻΥ Lƴǎǘȅǘǳǘ !ǊŎƘŜƻƭƻƎƛƛ ƛ 9ǘƴƻƭƻƎƛƛ t!b

Elementem ƻƪǊŜǏƭŀƴƛŀ ǎǘǊŀǘŜƎƛƛ ōŀŘŀƵ ŀǊŎƘŜƻƭƻƎƛŎȊƴȅŎƘ

wƻȊǿƽƧ ƭƻƪŀƭƴŜƧ ǘǳǊȅǎǘȅƪƛ ƪǳƭǘǳǊƻǿŜƧ

Odkrywanie i dokumentowanie nowych stanowisk archeologicznych

Stan ǇǊȊŜƳƛŀƴ ōŀŘŀƴŜƎƻ ƪǊŀƧƻōǊŀȊǳ ǇƻōƛǘŜǿƴŜƎƻ ƻǊŀȊ ŎŜŎƘ ǇǊƻŎŜǎƽǿ ŀƴǘǊƻǇƻƎŜƴƛŎȊƴȅŎƘ 
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w ό7)
hŘƴŀǿƛŀƭƴŜ ¾ǊƽŘƱŀ 9ƴŜǊƎƛƛ όмύ

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ǇŀǊƪǳ ǿƛŀǘǊƻǿŜƎƻΦ ¾ǊƽŘƱƻΥ Lƴǎǘȅǘǳǘ h½9

²ǎǇŀǊŎƛŜ ǿ ǘǿƻǊȊŜƴƛǳ ǿŀǊƛŀƴǘƻǿȅŎƘ ƳŀǇ ǎƪǳǘƪƽǿ ǇƻŘǇƛťǘǊȊŀƴƛŀ
ǇǊƻƎƽǿ ǿƻŘƴȅŎƘ ǿǊŀȊ Ȋ ƻŎŜƴŊ ƛŎƘ ȊŀƪǊŜǎǳ ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŀ

aŀǇȅ ƴŀǎƱƻƴŜŎȊƴƛŜƴƛŀ

Wizualizacje 3D

tǊŜŎȅȊȅƧƴŜ ŀƴŀƭƛȊȅ ƘŀƱŀǎǳΣ ǇǊȊŜǇƱȅǿǳ ǿƻŘȅ ǿ ǊȊŜƪŀŎƘ ƛ ƪŀƴŀƱŀŎƘ

LƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƻ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ǇƛťǘǊȊŜƴƛŀ ǇǊƻƎƽǿ ǿƻŘƴȅŎƘ

.ŀŘŀƴƛŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ posadownieniaǿƛŀǘǊŀƪƽǿ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w ό8)
hŘƴŀǿƛŀƭƴŜ ¾ǊƽŘƱŀ 9ƴŜǊƎƛƛ όнύ

!ƴŀƭƛȊŀ ȊŀƪǊŜǎǳ ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŀ ǿƽŘ ȊŀƭŜǿƻǿȅŎƘΦ ¾ǊƽŘƱƻΥ Lƴǎǘȅǘǳǘ h½9

Podstawa w przygotowaniach  MPZP

wȊŜǘŜƭƴȅ ƛ ƴƛŜǇƻŘǿŀȍŀƭƴȅ ŀǊƎǳƳŜƴǘ ǇǊȊȅ ŘŜŎȅȊƧŀŎƘ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪƻǿȅŎƘ ƛ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎȅƧƴȅŎƘ

tƻŘǎǘŀǿŀ ǿ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŀŎƘ ǇƻǘŜƴŎƧŀƱǳ h½9

LǎǘƻǘƴŜ ȋǊƽŘƱƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ ƛƴǿŜǎǘȅŎȅƧƴȅƳ

!ƴŀƭƛȊȅ ǿƛŜƭƪƻƻōǎȊŀǊƻǿŜ Řƭŀ ŎŀƱŜƧ Ǉǳƭƛ ǊƻȊǿƛŊȊŀƵ

tǊŜŎȅȊȅƧƴŜ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ŎȊȅƴƴƛƪƽǿ ǿǇƱȅǿŀƧŊŎȅŎƘ 
na powodzenie realizacji inwestycji OZE
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w ό9)
Projektowanie i realizacja inwestycji 

drogowych (1)

¢ǊŀǎƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊŜōƛŜƎƽǿ ŘǊƽƎ

aƻŘŜƭƻǿŀƴƛŜ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŜƵΣ ŀƴŀƭƛȊȅ ƘȅŘǊƻƭƻƎƛŎȊƴŜ

aƛƴƛƳŀƭƛȊƻǿŀƴƛŜ Ǌƻōƽǘ ȊƛŜƳƴȅŎƘ

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ о5 ŘǊƻƎƛ {т ǇƻŘ YǊŀƪƻǿŜƳ όȋǊƽŘƱƻΥ GDDKiA)

hƪǊŜǏƭŜƴƛŜ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴȅŎƘ ǎǇŀŘƪƽǿ

½ŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴŜ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŜ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴȅŎƘ ŘǊƽƎ

{ȅƳǳƭŀŎƧŀ ǊƻȊƪƱŀŘǳ Řȋǿƛťƪǳ Ȋ ǳȍȅŎƛŜƳ ƳƻŘŜƭƛ 
о5 ōǳŘȅƴƪƽǿ ƴŀ ǇƻȊƛƻƳƛŜ [h5 м ƛ [h5 н
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмлύ
Projektowanie i realizacja inwestycji 

drogowych (2)

tƻŘŜƧƳƻǿŀƴƛŜ ŘŜŎȅȊƧƛ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧŊ ƛ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŜƳ ƛƴǿŜǎǘȅŎƧƛ

Wykonywanie ȊŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴȅŎƘ ŀƴŀƭƛȊ ǿ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪǳ о5

Zoptymalizowanie wyboru lokalizacji inwestycji drogowych

Istotny ǿǇƱȅǿ ƴŀ ƻǇǘȅƳŀƭƴŜ ǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ƪƻǎȊǘƽǿ ƛƴǿŜǎǘȅŎƧƛΣ 
ƻōƴƛȍŜƴƛŜ ƪƻǎȊǘƽǿ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ ǇǊƻŎŜǎŜƳ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴŀ

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ о5 ŘǊƻƎƛ {т ǇƻŘ YǊŀƪƻǿŜƳ όȋǊƽŘƱƻΥ GDDKiA)
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όммύ
Modelowanie hydrauliczne sieci 

ǿƻŘƻŎƛŊƎƻǿŜƧ όмύ

hōƭƛŎȊŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛƻǿŜƎƻ 
ǿťȊƱƽǿ ǎƛŜŎƛ ǿƻŘƻŎƛŊƎƻǿȅŎƘ

hŘǘǿƻǊȊŜƴƛŜ ƘȅŘǊŀǳƭƛŎȊƴȅŎƘ ƛ ƧŀƪƻǏŎƛƻǿȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪƽǿ 
pracy sieci ςdynamiczna symulacja codziennej pracy

tƻƳƻŎ ǿ ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛǳ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŀƳƛ ƻ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧƛ ƻōƛŜƪǘƽǿ ǎƪƱŀŘƻǿȅŎƘ

²ǎǇŀǊŎƛŜ ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛŀ ǎƛŜŎƛŊ

ba¢ ǿ Ǉƭŀƴƻǿŀƴƛǳ ǊƻȊōǳŘƻǿȅ ƛ ƳƻŘŜǊƴƛȊŀŎƧƛ ǎȅǎǘŜƳǳ ŘȅǎǘǊȅōǳŎƧƛ ǿƻŘȅ ƴŀ ǘŜǊŜƴƛŜ Ƴƛŀǎǘŀ ƛ ƎƳƛƴȅ _ŀǇȅ όȋǊƽŘƱƻΥ AquaRD)
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмнύ
Modelowanie hydrauliczne sieci 

ǿƻŘƻŎƛŊƎƻǿŜƧ όнύ

Wspieranie procesu decyzyjnego ǿ ǇǊȊŜŘǎƛťōƛƻǊǎǘǿŀŎƘ ǿƻŘƻŎƛŊƎƻǿȅŎƘ ȊŀǊƽǿƴƻ ǿ ǎŦŜǊȊŜ 
ƻǇŜǊŀŎȅƧƴŜƧ όǊŜŀƎƻǿŀƴƛŜ ƴŀ ŀǿŀǊƛŜΣ ōǳŘƻǿŀ ǇǊȊȅƱŊŎȊŀ Řƻ ŘƻƳǳ ƪƭƛŜƴǘŀύ Ƨŀƪ ƛ ǎŦŜǊȊŜ Ǉƭŀƴƻǿŀƴƛŀ 

ǎǘǊŀǘŜƎƛŎȊƴŜƎƻ όǿȅƳƛŀƴŀ ƛƴŦǊŀǎǘǊǳƪǘǳǊȅΣ ōǳŘƻǿŀ ƴƻǿȅŎƘ ƻōƛŜƪǘƽǿύΦ 

aƛƴƛƳŀƭƛȊŀŎƧŀ ŎȊŀǎǳ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ ǇƻŎƘƻŘƴȅŎƘ

DŜƴŜǊƻǿŀƴƛŜ ƻǎȊŎȊťŘƴƻǏŎƛ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ 
zaniechaniem niepotrzebnych inwestycji, planowanie 
ǇǊȊŜǊǿ ǿ ŘƻǎǘŀǿƛŜ ǿƻŘȅ ǿ ǎǇƻǎƽō ƴƛŜǇƻƎŀǊǎȊŀƧŊŎȅ 
ǎǘŀƴŘŀǊŘƽǿ wody itp.

aƻŘŜƭƻǿŀƴƛŜ ǎƛŜŎƛ ǿƻŘƻŎƛŊƎƻǿŜƧ όȋǊƽŘƱƻΥ AquaRD)
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмоύ
Modelowanie 3D przestrzeni miejskiej (1)

aƻŘŜƭŜ о5 ōǳŘȅƴƪƽǿ

hǇǊŀŎƻǿȅǿŀƴƛŜ Ǉƭŀƴƽǿ ȊŀƎƻǎǇƻŘŀǊƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƴŜƎƻ

tƻŘƴƻǎȊŜƴƛŜ ǏǿƛŀŘƻƳƻǏŎƛ ƳƛŜǎȊƪŀƵŎƽǿ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ǳǊōŀƴƛǎǘȅƪƛ

aŀǇȅ ƴŀǎƱƻƴŜŎȊƴƛŜƴƛŀΣ ƴŀŎƘȅƭŜƴƛŀΣ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛΣ ȊŀŎƛŜƴƛŜƴƛŀ

Wizualizacje stanu rzeczywistego i koncepcji architektonicznych

aƻŘŜƭ о5 ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛ ƳƛŜƧǎƪƛŜƧ όȋǊƽŘƱƻΥ .ƛǳǊƻ wƻȊǿƻƧǳ DŘŀƵǎƪŀύ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмпύ
Modelowanie 3D przestrzeni miejskiej (2)

{ȊȅōǎȊŜΣ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǏǿƛŀŘƻƳŜ ǘǿƻǊȊŜƴƛŜ ƪƻƴŎŜǇŎƧƛ

!ƪǘȅǿƴȅ ǳŘȊƛŀƱ ƳƛŜǎȊƪŀƵŎƽǿ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ Ǉƻǿǎǘŀǿŀƴƛŀ 
ŘƻƪǳƳŜƴǘƽǿ ǇƭŀƴƛǎǘȅŎȊƴȅŎƘ ƛ ŘŜŎȅȊƧŀŎƘ

tƻƳƻŎ ǿ ǇƻŘŜƧƳƻǿŀƴƛǳ ŘŜŎȅȊƧƛ ƻŘƴƻǏƴƛŜ Ǉƭŀƴƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƴŜƎƻ
²ȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŜ ŘŀƴȅŎƘ [ƛ5!w Řƻ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧƛ ŦƻǘƻƎǊŀŦƛƛ Ȋ ƳƻŘŜƭŜƳ ǿŜƪǘƻǊƻǿȅƳ ǇƭŀƴƻǿŀƴŜƧ ōǊȅƱȅ όȋǊƽŘƱƻΥ ¦ǊȊŊŘ aƛŀǎǘŀ YǊŀƪƻǿŀύ

tǊȊȅǎǇƛŜǎȊŜƴƛŜ ǇǊƻŎŜǎƽǿ ŘŜŎȅȊȅƧƴȅŎƘ ŘƻǘΦ at½t

aŀǘŜǊƛŀƱ ǇƻƳƻŎƴƛŎȊȅ Řƭŀ ƪƻƴǎŜǊǿŀǘƻǊŀ Ȋŀōȅǘƪƽǿ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмрύ
Renaturyzacjasieci hydrograficznej (1)

tƻŘƴƻǎȊŜƴƛŜ ǏǿƛŀŘƻƳƻǏŎƛ ƳƛŜǎȊƪŀƵŎƽǿ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ǳǊōŀƴƛǎǘȅƪƛ

aŀǇŀ ŜƪƻǎȅǎǘŜƳƽǿ ƭŜǏƴȅŎƘ ƛ ƴƛŜƭŜǏƴȅŎƘ Ƨŀƪƻ ǇƻŘǎǘŀǿŀ 
Ǉƭŀƴƻǿŀƴƛŀ ȊŀōƛŜƎƽǿ ƻŎƘǊƻƴƴȅŎƘ ƛ ƛŎƘ ƻŎŜƴȅ

Wsparcie w zapewnieniu ochrony siedlisk hydrogenicznych

ba¢ .ŀǎŜƴǳ |ǊƻŘƪƻǿŜƎƻ 5ƻƭƛƴȅ .ƛŜōǊȊȅ όȋǊƽŘƱƻΥ .ƛŜōǊȊŀƵǎƪƛ tŀǊƪ bŀǊƻŘƻǿȅύ

tƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŜ ǿƛŀǊȅƎƻŘƴƻǏŎƛ ǳȊȅǎƪŀƴȅŎƘ ǿȅƴƛƪƽǿ ŀƴŀƭƛȊ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪƻǿȅŎƘ

½ǿƛťƪǎȊŜƴƛŜ ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ ǇǊȊŜǿƛŘȅǿŀƴƛŀ ǎƪǳǘƪƽǿ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪƻǿȅŎƘ

tƻƳƻŎ ǿ ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛǳ ƻōǎȊŀǊŀƳƛ ƭŜǏƴȅƳƛ ƛ ƻōƭƛŎȊŀƴƛǳ ǇƻŘŀǘƪǳ ƭŜǏƴŜƎƻ



2015-06-26 ½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR 24

½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмсύ
Renaturyzacjasieci hydrograficznej (2)

²ǎǇŀǊŎƛŜ ǿ ŜǿƛŘŜƴŎƧƛ ƎǊǳƴǘƽǿ ǳȍȅǘƪƽǿ ƭŜǏƴȅŎƘ ƛ ƻƪǊŜǏƭŜƴƛŜ ǇƻŘŀǘƪǳ ƭŜǏƴŜƎƻ

tƻƳƻŎ ǿ ǇƻŘŜƧƳƻǿŀƴƛǳ ŘŜŎȅȊƧƛ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ ǿȅƪǳǇŜƳ ƎǊǳƴǘǳ 
ǇƻŘ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ǘŜŎƘƴƛŎȊƴŜ ǊŜƎǳƭǳƧŊŎŜ ǇƻȊƛƻƳ ǿƻŘȅ

Podstawa modelowania hydrodynamicznego

tƻƳƻŎ ǿ ƻǇǊŀŎƻǿŀƴƛǳ Ǉƭŀƴǳ ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛŀ ƻōǎȊŀǊŜƳ renaturyzacji

tƭŀƴƻǿŀƴƛŜ ŘȊƛŀƱŀƵ ƻŎƘǊƻƴƴȅŎƘ

tǊȊŜǿƛŘȅǿŀƴƛŜ ȊƳƛŀƴ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ ǇǊŀŎŀƳƛ renaturazycyjnymi

bǳƳŜǊȅŎȊƴȅ aƻŘŜƭ tƻƪǊȅŎƛŀ ¢ŜǊŜƴǳ όȋǊƽŘƱƻΥ .ƛŜōǊȊŀƵǎƪƛ tŀǊƪ bŀǊƻŘƻǿȅύ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмтύ
.ŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿƻ ǊǳŎƘǳ ƭƻǘƴƛŎȊŜƎƻ

½ŘƧťŎƛŜ ƭƻǘƴƛǎƪŀ όȋǊƽŘƱƻΥ ¦ǊȊŊŘ [ƻǘƴƛŎǘǿŀ /ȅǿƛƭƴŜƎƻύ

{ȊŎȊŜƎƽƱƻǿŀ ǿŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ŘŀƴȅŎƘ ƻǘǊȊȅƳŀƴȅŎƘ ƻŘ ǿƱŀǏŎƛŎƛŜƭƛ ǇǊȊŜǎȊƪƽŘ ƭƻǘƴƛŎȊȅŎƘ

tƻȊȅǎƪƛǿŀƴƛŜ ŘŀƴȅŎƘ ƻ ǇƻƱƻȍŜƴƛǳΣ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȊŜ ƛ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ƻōƛŜƪǘƽǿ

²ǇƱȅǿ ƴŀ ŜŦŜƪǘȅǿƴȅ ǎǇƻǎƽō Ǉƭŀƴƻǿŀƴƛŀ ǘǊŀǎ ǇǊȊŜƭƻǘǳ

!ƪǘǳŀƭƴŀ ƛ ŘƻƪƱŀŘƴŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŀ ƻ ǇǊȊŜǎȊƪƻŘŀŎƘ ǘǊŀǎƻǿȅŎƘ

½ƴŀŎȊƴŜ ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƴƛŜ ƪƻǎȊǘƻǿƴƻǏŎƛ ƛ ŎȊŀǎƻŎƘƱƻƴƴƻǏŎƛ ǎǇǊŀǿŘȊŜƴƛŀ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ 
ǘǊŀǎƻǿȅŎƘ ǇǊȊŜǎȊƪƽŘ ƭƻǘƴƛŎȊȅŎƘ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όмуύ
.ƛŜƎƛ ƴŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧť όмύ

Podstawa sprawiedliwiej realizacji sportowej

¾ǊƽŘƱƻ ǘǿƻǊȊŜƴƛŀ ƳŀǇ Řƻ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧƛ ǎǇƻǊǘƻǿŜƧ

5ƻƪƱŀŘƴƻǏŏ ƛ ŀƪǘǳŀƭƴƻǏŏ

tǊŜŎȅȊȅƧƴŜ ƻŘǿȊƻǊƻǿŀƴƛŜ ƪǎȊǘŀƱǘƽǿ ƻōƛŜƪǘƽǿ ƛ ƛŎƘ ǘƻǇƻƭƻƎƛƛ

zNMPTƴŀ ǇƻǘǊȊŜōȅ ƻƪǊŜǏƭŜƴƛŀ ǊƻŘȊŀƧǳ ǇƻƪǊȅŎƛŀ ǘŜǊŜƴǳ ƴŀ ƳŀǇƛŜ Řƻ ōƛŜƎǳ ƴŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧť όȋǊƽŘƱƻΥ tƻƭǎƪƛ ½ǿƛŊȊŜƪ hǊƛŜƴǘŀŎƧƛ {ǇƻǊǘƻǿŜƧύ
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(19)
.ƛŜƎƛ ƴŀ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧť όнύ

tƻƳƛŀǊ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎȊƪƽŘ ƭƻǘƴƛŎȊȅŎƘ όȋǊƽŘƱƻΥ ¦ǊȊŊŘ [ƻǘƴƛŎǘǿŀ /ȅǿƛƭƴŜƎƻύ

²ǎǇƻƳŀƎŀƴƛŜ ŘŜŎȅȊƧƛ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ ǘȅŎȊŜƴƛŜƳ 
tras biegowych

Uproszczenie i przyspieszenie procesu generowania map

tƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŜ ǊŀƴƎƛ ƻǊƎŀƴƛȊƻǿŀƴȅŎƘ ȊŀǿƻŘƽǿ

²ƛŜǊƴŜ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǘŜǊŜƴǳ ȊŀǿƻŘƽǿ



½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(20)
Modelowanie erozji wodnej gleb (1)

InformacjeǇƱȅƴŊŎŜzmodeli NMT:

Åwykorzystywane w modelowaniu ȊŀƎǊƻȍŜƵ
erozyjnychdla ƻōǎȊŀǊƽǿrolniczych(np. model
RUSLEςǿǎƪŀȋƴƛƪƛtopograficzne);

Åz chmury ǇǳƴƪǘƽǿALS wykorzystuje ǎƛť
informacje o ǿȅǎƻƪƻǏŎƛpokrywy ǊƻǏƭƛƴƴŜƧw
procesie detekcji ƻōǎȊŀǊƽǿΣna ƪǘƽǊȅŎƘ
zaprzestanoŘȊƛŀƱŀƭƴƻǏŎƛrolniczej;

ÅobserwujeǎƛťǏƭŀŘȅȊŀōƛŜƎƽǿagrotechnicznych
(orki czy ǇƻŘȊƛŀƱǳŘȊƛŀƱŜƪrolniczych)
w obecnych obszarachƭŜǏƴȅŎƘǇƻǿǎǘŀƱȅŎƘna
gruntachporolnych;

Åsymulowaniestrat ponoszonychprzezǊƻƭƴƛƪƽǿ
w wyniku ŘȊƛŀƱŀƴƛŀprocesu erozji gleby (np.
RUSLEςt/ha/rok).
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¾ǊƽŘƱƻΥ aŀǏƭŀƴƪŀ нлмп 
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(21)
Modelowanie erozji wodnej gleb (2)

¾ǊƽŘƱƻΥ PierzchalskiΣ ²ťȍȅƪΣ нлмп

0ÒÚÙËčÁÄ ÕÐÒÁ×Ù ÐÒÏ×ÁÄÚÏÎÅÊ ×ÚÄčÕŀ kierunku ÎÁÊ×ÉöËÓÚÅÇÏ ÓÐÁÄËÕȟ ÓÐÒÚÙÊÁÊäÃÅÍÕ erozji wodnej 
gleby



½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(22)
Analizy zmian brzegu morskiego (1)

5ŀƴŜ ![{ ǇƻȊȅǎƪƛǿŀƴŜ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛŊ ǎƪŀƴƻǿŀƴƛŀ ƭŀǎŜǊƻǿŜƎƻΥ

Åskanery batymetryczne:

ÅƻǇŜǊǳƧŊ ǿ ȊƛŜƭƻƴȅƳ ȊŀƪǊŜǎƛŜ widma ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƎƻΣ ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƴƛŜƳ ǎŊ ǿƱŀǏŎƛǿƻǏŎƛ 
optyczne wody;

ÅǊŜƧŜǎǘǊǳƧŊ ǊȊŜȋōť dna morskiego i ǇǊȊȅƭŜƎŀƧŊŎŊ Řƻ ƴƛŜƎƻ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛť ƭŊŘǳΤ
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Å NMTpozwalanaprecyzyjneƻƪǊŜǏƭŜƴƛŜstanustrefybrzegowejw momencierejestracji;
Å cyklicznepomiaryǇƻȊǿŀƭŀƧŊna:
Å monitoringstrefybrzegowej;
Å rozpoznanietendencjizmianbrzegu;
Å wyznaczenie miejsc relatywnie bezpiecznych, ƴƛŜȊŀƎǊƻȍƻƴȅŎƘŜǊƻȊƧŊ

i podtopieniemorazmiejscǎȊŎȊŜƎƽƭƴƛŜȊŀƎǊƻȍƻƴȅŎƘ.



Wyniki ōŀŘŀƵprowadzonych na podstawie
danychALSƳƻƎŊōȅŏwykorzystane:

Åprzez ŀŘƳƛƴƛǎǘǊŀŎƧťǇŀƵǎǘǿƻǿŊ
ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴŊzaōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿƻbrzegu
morskiegow celu doboru odpowiednich
metod jegoochronyprzedŜǊƻȊƧŊ;

Åprzy bezpiecznymplanowaniu inwestycji
w pasie nadmorskimi tworzeniu Ǉƭŀƴƽǿ
zagospodarowaniaprzestrzenimorskiej;

Åprzez lokalne ǿƱŀŘȊŜǎŀƳƻǊȊŊŘƻǿŜprzy
weryfikacji Ǉƭŀƴƽǿzagospodarowania
przestrzennegoƳƛŜƧǎŎƻǿƻǏŎƛnadmorskich
i podejmowaniu ǊƻȊǿŀȍƴȅŎƘdecyzji w
ramachzintegrowanegoȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛŀǎǘǊŜŦŊ
ōǊȊŜƎƻǿŊ
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¾ǊƽŘƱƻΥ www.twiki.fotogrametria.agh.edu.pl

½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όноύ
Analizy zmian brzegu morskiego (2)

http://www.twiki.fotogrametria.agh.edu.pl/


½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όнпύ
Opracowanie map akustycznych (1)

Wykorzystywaneprodukty LiDAR:

ÅmodelerastroweNMTi NMPT;

Åmodele zabudowy i ƻōǎȊŀǊƽǿzieleni
wysokiej.

Dane istotne dla opracowania poprawnej
mapyakustycznej:

ÅlokalizacjaȋǊƽŘŜƱƘŀƱŀǎǳ;

ÅlokalizacjaōǳŘȅƴƪƽǿ;

Åobiekty budowlane (ekrany akustyczne,
ǇŜƱƴŜogrodzenia);

Åobszaryzwartejprzestrzeni;

ÅobszaryinstalacjiǇǊȊŜƳȅǎƱƻǿȅŎƘ;

Åsztuczneformy terenu.
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¾ǊƽŘƱƻ: www.halas.wortale.net

http://www.halas.wortale.net/
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(25)
Opracowanie map akustycznych (2)

¾ǊƽŘƱƻΥ YƻǿŀƭŎȊȅƪΣ нлмп



½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(26)
tǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŜ ƴƻǿȅŎƘ ǎȊƭŀƪƽǿ ǘǳǊȅǎǘȅŎȊƴȅŎƘ 
oraz identyfikacja potencjalnych ȊŀƎǊƻȍŜƵ ƴŀ 

szlakach (1)
DaneALS:

ÅƳŀƧŊogromnyǇƻǘŜƴŎƧŀƱw planowaniuǎȊƭŀƪƽǿ;

ÅwykorzystywaneǎŊw ȊŀǊȊŊŘȊŀƴƛǳi utrzymaniu
ǎȊƭŀƪƽǿ;

ÅǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŀƴŀƭƛȊťȊŀƎǊƻȍŜƵǿȅǎǘťǇǳƧŊŎȅŎƘna
szlakach;

Åze ǿȊƎƭťŘǳna ǿȅǎƻƪŊǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŏdanych
ǿŜƧǏŎƛƻǿȅŎƘΣbadania ƳƻƎŊōȅŏstosowane na
ƳŀƱȅŎƘiŘǳȍȅŎƘobszarachbezutratyŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ;

Åpozyskiwaniedotychczasnieodkrytych Ȋŀǎƻōƽǿ
przyrodniczo-kulturowych;

ÅǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊǇǊƻƳƻŎƧťmiejsc poprzez
projektowaniewirtualnychwycieczek;

ÅŘŀƧŊƳƻȍƭƛǿƻǏŏwykonaniabardziejwiarygodnych
analizǿƛŘƻŎȊƴƻǏŎƛΣƪǘƽǊŜŎȊťǎǘƻwykorzystujeǎƛť
w planowaniuǇǳƴƪǘƽǿwidokowychna szlakach
turystycznych.
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tǊȊȅƪƱŀŘ ŀƴŀƭƛȊȅ ǿƛŘƻŎȊƴƻǏŎƛ Ȋ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŜƳ ƴǳƳŜǊȅŎȊƴŜƎƻ 
modelu pokrycia terenu. ¾ǊƽŘƱƻΥ Chrustek, 2014
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(27)
tǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŜ ƴƻǿȅŎƘ ǎȊƭŀƪƽǿ turystycznych 
oraz identyfikacja potencjalnych ȊŀƎǊƻȍŜƵ ƴŀ 

szlakach (2)

tǊȊȅƪƱŀŘƻǿŀ ǎȅƳǳƭŀŎƧŀ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴŜƧ lawinyǎǇƱȅǿŀƧŊŎŜƧ Ȋ ŎȊťǏŎƛƻǿƻ ȊŀƭŜǎƛƻƴȅŎƘ ǎǘƻƪƽǿ aŀǎȅǿǳ ¢ǊȊŜŎƘ YƻǊƻƴ Řƻ ²ŊǿƻȊǳ {ƻǇŎȊŀƵǎƪƛŜƎƻw Pieninach. 
¾ǊƽŘƱƻΥ Chrustek



½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(28)
aƻƴƛǘƻǊƛƴƎ ƻōǎȊŀǊƽǿ ǎƛŜŎƛ bŀǘǳǊŀ нллл όмύ

TechnologiaALSǳƳƻȍƭƛǿƛŀm.in.:

ÅwykrycieniewielkichǏǊƽŘƭŜǏƴȅŎƘŎƛŜƪƽǿ;

ÅwykrycieȊōƛƻǊƴƛƪƽǿwodnychȊŀǎƱƻƴƛťǘȅŎƘprzezdrzewa;

ÅpomiarǿȅǎƻƪƻǏŎƛdrzew;

ÅƛŘŜƴǘȅŦƛƪŀŎƧťǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘdrzew;

Åmonitorowaniezmiankaskadowych;

Åmonitorowaniestanuzachowaniakorytarzyekologicznych;

ÅmonitorowanieƻōǎȊŀǊƽǿzaliczanychdo zielonejinfrastruktury;

ÅmonitorowanieǘŜǊŜƴƽǿo wysokiejǿŀǊǘƻǏŎƛprzyrodniczej;

ÅƻŎŜƴťǿǇƱȅǿǳǇƻǿǎǘŀƧŊŎȅŎƘelektrowniwiatrowychnaǏǊƻŘƻǿƛǎƪƻ;

Åpomiar struktur ȊƴŀƧŘǳƧŊŎȅŎƘǎƛťpod ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛŊwody όǳȍȅŎƛŜǎƪŀƴŜǊƽǿ
batymetrycznych).
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(29)
aƻƴƛǘƻǊƛƴƎ ƻōǎȊŀǊƽǿ ǎƛŜŎƛ bŀǘǳǊŀ 2000 (2)

¾ǊƽŘƱƻΥ Martinuzzi 2009
¾ǊƽŘƱƻΥ ²ťȍȅƪ нлмо



½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όолύ
Analizy struktury 2D i 3D ŘǊȊŜǿƻǎǘŀƴƽǿ όмύ

½ŀƭŜǘȅ ǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ƭƻǘƴƛŎȊŜƎƻ ǎƪŀƴƻǿŀƴƛŀ ƭŀǎŜǊƻǿŜƎƻ Řƻ ǇƻƳƛŀǊƽǿ drzew:

ÅȊŘƻƭƴƻǏŏ ǿƛŊȊƪƛ ƭŀǎŜǊƻǿŜƧ Řƻ ǇŜƴŜǘǊŀŎƧƛ ƪƻǊƻƴ ŘǊȊŜǿ ƛ ǿŀǊǎǘǿȅ ƪǊȊŜǿƽǿΤ

Årejestracja ƻŘōƛŏ ǿ ƻōǊťōƛŜ ǎȊŎȊȅǘƻǿŜƧ ǇŀǊǘƛƛ ƪƻǊƻƴ ƻǊŀȊ ǇƻŘ ƛŎƘ okapem;

Åw ƻƪǊŜǎƛŜ ǇŜƱƴŜƧ ǿŜƎŜǘŀŎƧƛ мр-20% promieni lasera dociera do gruntu;

Ånowy ǊƻŘȊŀƧ ǇǊŀŎȅ Ȋ ȊŀƪǊŜǎǳ ƛƴǿŜƴǘŀǊȅȊŀŎƧƛΣ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƛ ƳƻƴƛǘƻǊƛƴƎǳ ƻōǎȊŀǊƽǿ 
ƭŜǏƴȅŎƘΤ

Ånowe ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ŀǳǘƻƳŀǘȅȊŀŎƧƛ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀƴƛŀ ŘŀƴȅŎƘ ƛ ƻƪǊŜǏƭŀƴƛŀ ǿȅōǊŀƴȅŎƘ 
ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ taksacyjnych.

Informacje pozyskiwane w ramach ǇƻƳƛŀǊƽǿ ǘƻ ƳΦƛƴΦΥ

ÅǿȅǎƻƪƻǏŏ ŘǊȊŜǿŀΤ

ÅǇƛŜǊǏƴƛŎŀ ǇƴƛŀΤ

Åzwarcie poziome koron;

Åliczba drzew (parametr ȊŀƎťǎȊŎȊŜƴƛŀύΤ

Ålokalizacja przestrzenna
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tǊƻŦƛƭ ǇǊȊŜȊ ŎƘƳǳǊť Ǉǳƴƪǘƽǿ ![{ Ȋ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛŀƳƛ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴȅƳƛ ƴΦǇΦƳ.
¾ǊƽŘƱƻΥ TompalskiΣ ²ťȍȅƪΣ нлмп
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όомύ
Analizy struktury 2D i о5 ŘǊȊŜǿƻǎǘŀƴƽǿ όнύ

¾ǊƽŘƱƻΥ TompalskiΣ ²ťȍȅƪ нлмп

Chmura
Ǉǳƴƪǘƽǿ ALS

Rastrowy NMPT Cieniowany 
rastrowy NMT 

Rastrowy 
zNMPT



½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όонύ
tƻǇǊŀǿŀ ƧŀƪƻǏŎƛ ŘŀƴȅŎƘ gromadzonych 

w Centralnym Rejestrze Form Ochrony Przyrody (1)

DaneALS:

ÅǿǇƱȅǿna podniesienie ƧŀƪƻǏŎƛdanych gromadzonychw rejestrze i budowie jego
ǿƛŀǊȅƎƻŘƴƻǏŎƛ;

Åwykorzystanedo weryfikacji ǇƻƱƻȍŜƴƛŀǇƻƳƴƛƪƽǿprzyrody oraz weryfikacji ǇƻƳƛŀǊƽǿ
ǿȅǎƻƪƻǏŎƛdrzewpomnikowych.

2015-06-26 ½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w 40

tǊȊȅƪƱŀŘ ƻŘǿȊƻǊƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜōƛŜƎǳ Ǌƻǿǳ ŎŀƱƪƻǿƛŎƛŜ ƴƛŜŎȊȅǘŜƭƴŜƎƻ ƴŀ ortofotomapielotniczejΣ ŀ ƳƻȍƭƛǿŜƎƻ Řƻ wektoryzacjina modelu 
cieniowanego reliefu ba¢Φ ¾ǊƽŘƱƻΥ aDDt Aerosp.z.o.o.
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½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όооύ
tƻǇǊŀǿŀ ƧŀƪƻǏŎƛ ŘŀƴȅŎƘ gromadzonych 

w Centralnym Rejestrze Form Ochrony Przyrody (2)

¾ǊƽŘƱƻ: www.geoserwis.gdos.gov.pl/mapy

Granice wybranych form ochrony przyrody na portalu GeoserwisD5h|

http://www.geoserwis.gdos.gov.pl/mapy


½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ [ƛ5!w όопύ
Modelowanie ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŀ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ ƭŀǎƽǿ όмύ

DaneALS:

ÅǎƱǳȍŊdo szacowaniaryzykaǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ
w lasach;

ÅǎǘǿŀǊȊŀƧŊƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛmodelowania
realnegoȊŀƎǊƻȍŜƴƛŀŘǊȊŜǿƻǎǘŀƴƽǿ;

ÅǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊmodelowanie ƪƛŜǊǳƴƪƽǿ
rozprzestrzenianiaǎƛťognia;

ÅǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊszacowanie ǎƪǳǘƪƽǿ
ekonomicznych i ǏǊƻŘƻǿƛǎƪƻǿȅŎƘ
ƴŀǎǘťǇǎǘǿǇƻȍŀǊƽǿ.
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¾ǊƽŘƱƻ: www.bazapozarow.ibles.pl

http://www.bazapozarow.ibles.pl/


AlgorytmCFEpozwalaƻǎȊŀŎƻǿŀŏƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜparametry:
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ǿŀƎť αǇŀƭƛǿŀέ 
w koronach 

drzew

ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ 
ƎťǎǘƻǏŎƛ 

rozmieszczenia 
paliwa 

ƳƛƴƛƳŀƭƴŊ 
ǿŀǊǘƻǏŏ 
ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ 
podstawy 

koron drzew

ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŊ 
ǿȅǎƻƪƻǏŏ 

drzew

½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ LiDAR(35)
Modelowanie ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŀ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ ƭŀǎƽǿ όнύ

¾ǊƽŘƱƻΥ  ²ťȍȅƪ нлмп Ȋŀ McGaughey2014


